
 

 

저 시-비 리- 경 지 2.0 한민  

는 아래  조건  르는 경 에 한하여 게 

l  저 물  복제, 포, 전송, 전시, 공연  송할 수 습니다.  

다 과 같  조건  라야 합니다: 

l 하는,  저 물  나 포  경 ,  저 물에 적 된 허락조건
 명확하게 나타내어야 합니다.  

l 저 터  허가를 면 러한 조건들  적 되지 않습니다.  

저 에 른  리는  내 에 하여 향  지 않습니다. 

것  허락규약(Legal Code)  해하  쉽게 약한 것 니다.  

Disclaimer  

  

  

저 시. 하는 원저 를 시하여야 합니다. 

비 리. 하는  저 물  리 목적  할 수 없습니다. 

경 지. 하는  저 물  개 , 형 또는 가공할 수 없습니다. 

http://creativecommons.org/licenses/by-nc-nd/2.0/kr/legalcode
http://creativecommons.org/licenses/by-nc-nd/2.0/kr/
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연구의 배경1.
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연구의 목표2.
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기존 연구 동향3.
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승강기의 정의 및 발달사1.
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승강기의 분류2.
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가속도 와 가가속도1. (Acceleration) (Jerk)



 

 





생리정수와 승차감2.
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주행 중 전후 좌우 진동3. , (Vibration)

소음4. (Noise)
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진동 소음 기준5. ㆍ

Table. 3.1 middle speed
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측정 장비1.
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측정항목 및 정의2.
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데이터 정리 방법3.
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에서 데이터 수집 방법4. EVA Software
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측정대상 승강기1.
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속도별 진동 데이터 측정2.
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도 현 운행

60m/min 아 트 차N 6

90m/min 피스J

105m/min 생명K



- 28 -

0

20

40

60

80

100

120

60 90 105

속도(m/min)

91.473 87.472

102.361감속도

93.476
98.169

106.362
가속도

속도별 가속도 및 감속도

0

10

20

30

40

50

60

60 90 105

속도(m/min)

25.397

32.498
35.584

지쇼크

42.194 55.384 54.734

동쇼크

속도별 평균 동 및 지쇼크
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0

1

2

3

4

60 90 105

속도(m/min)

3.626

2.795
3.114 가감속도

2.465

2.378
2.864 가가속도

속도별 가가속도 및 가감속도

0

5

10

15

20

60 90 105

속도(m/min)

14.847 15.382

17.824상하진동

10.582

13.682 14.591
좌우진동
12.134

14.273 13.283

후진동

속도별 상하, 후,좌우 진동
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하중 인승별 진동 데이터 측정3. ( )

하중 승( ) 450Kg(6)~610Kg(9) 680Kg(10)~900Kg(13) 1000Kg(15)~1350Kg(20)

대수 22 15 27

하중 승( ) 현 운행

450Kg(6)

~610Kg(9)
빌딩S

680Kg(10)

~900Kg(13)
빌딩D
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1000Kg(15)

~1350Kg(20)
타운D
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0

5

10

15

20

450~610 680~900 1000~1350

하 (Kg)

15.382 15.273 15.482
상하진동

11.472

14.982
15.303

좌우진동
13.485

11.294

14.283 후진동

하 별 상하, 후,좌우 진동
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사용연수별 진동 데이터 측정4.

사 연수 년 하7 년8~14 년 상15

대수 29 10 25

사 연수 현 운행

년 하7 호K

년8~14 J
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년 상15 생명K

0

50

100

150

7년이하 8년~14년 15년이상

사용년

52.382

79.382

101.038
감속도57.382

84.382

109.382
가속도

사용년 별 가속도 및 감속도

0

20

40

60

80

7년이하 8년~14년 15년이상

사용년

15.329

32.495

58.372
지쇼크

22.473

46.302

75.323 동쇼크

사용년 별 평균 동 및 지쇼크
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0

1

2

3

4

7년이하 8년~14년 15년이상

사용년

0.968

2.183

3.652
가감속도

1.124

2.543

3.957 가가속도

사용년 별 가가속도 및 가감속도

0

5

10

15

20

25

30

35

7년이하 8년~14년 15년이상

사용년

12.032 11.283

32.372 상하진동

7.392 9.028

18.327

좌우진동

8.027 10.283
13.923

후진동

사용년 별 상하, 후,좌우 진동
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제어방식별 진동 데이터 측정5.

제어방식별 직류제어 교류제어 버 제어

대수 2 13 49

제어방식 현 운행

직류제어 호R

교류제어 빌딩N
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버 제어 아 트Y

0

50

100

직류 어 류 어 인버 어

어방식

81.283
69.378

12.394 지쇼크

89.372 77.372

19.473
동쇼크

어방식별 평균 동 및 지쇼크
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0

1

2

3

4

5

6

직류제어 교류제어 인버터제어

어방식

4.573 4.729

0.768 가감속도

4.973

5.385

0.983
가가속도

어방식별 가가속도 및 가감속도

0

20

40

60

80

100

직류제어 교류제어 인버터제어

어방식

92.372 89.483

10.384

상하진동

17.322

13.492
5.345

좌우진동
15.944

17.237

6.423

후진동

어방식별 상하, 후,좌우 진동
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속도별 진동 데이터 분석1.

0 10 20 30 40 50 60 70 80

최대 동쇼크

최대 지쇼크

승차감 

55.384

35.584

80
단위(gal)

동, 지시 쇼크  승차감 비

0 20 40 60 80 100 120 140 160

최대가속도

가속도 승차감

최대감속도

감속도 승차감

106.362

150

102.361
100

단위(gal)

최대 가,감속도  승차감 비
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하중별 진동 데이터 분석2.
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0 2 4 6 8 10 12 14 16

최대 상하 진동

최대 후 진동

최대 좌우 진동

승차감
14.982

15.303

15

15.482

단위(gal)

상하, 후, 좌우 진동과 승차감 비
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사용연수별 진동 데이터 분석3.
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0 5 10 15 20 25 30 35

최대 상하 진동

최대 좌우 진동

15
18.327

13.923
32.372

단위(gal)

상하, 후, 좌우 진동과 승차감 비
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0 1 2 3 4 5

최대 가가속도

최대 가감속도

승차감 

3.652

3.957

5

단위(m/sec3)

가가속도 및 가감속도  승차감 비
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제어방식별 진동 데이터 분석4.

0 10 20 30 40 50 60 70 80 90

최대 동쇼크

최대 지쇼크

승차감 
81.283

89.372

80

단위(gal)

동, 지시 쇼크  승차감 비

0 20 40 60 80 100 120 140 160

최대가속도

가속도 승차감

최대감속도

감속도 승차감

124.873

150

100

121.23

단위(gal)

가,감속도  승차감 비
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